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General information  انمعهىماخ انشخصيح 
Position: :تذريسيح انمىصة 

Working location: الاجتماع  مكان انعمم انحاني:جامعح انمخىً/كهيح الآداب /قسم  

Address: :انعىىان 

Marital status: :انحانح الاجتماعيح 

Degree:  :انهقة انعهمي 

Language and hobbies:  :انهغاخ وانهىاياخ 

Other contacts:  :معهىماخ اتصال اخري 

Research gate web:  تىاتح انثاحج:مىقع 
https://www.researchgate.net/profile/Fatin-Hassan-

Ajeil 

Google scholar web: :مىقع انثاحج انعهمي 

https://scholar.google.com/citations?user=Fuen3bEA

AAAJ&hl=en&oi=ao 

Other websites : :مىاقع اخري 

https://orcid.org/my-orcid?orcid=0000-0000-0330-

3203 

 

Education certificate   انشهاداخ 
 (الآن-0032) دكتىراي هىذسح كهرتاء جامعح تغذاد انعراق

 (0033-0032) ماجستير هىذسح كهرتاء جامعح تغذاد انعراق

 (0033-0002) تكانىريىس هىذسح حاسثاخ جامعح انىهريه انعراق

 

Teaching experiences  انمىاد انتي تذرس 
 الاحصاء الاجتماعي  حانخح الآداب

 الاحصاء انتطثيقي  حانخح الآداب

 

Papers and other publications  انثحىث وانمىشىراخ الاخري 
Applied Soft 

Computing, 

Elsevier 

 92 )انمجهذ(
000

0 

Multi-objective path planning of an 

autonomous mobile robot using hybrid PSO-

MFB optimization algorithm 

 تحج
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Sensors, 

MDPI 
3 00 

000

0 

Grid-based mobile robot path planning using 

aging-based ant colony optimization 

algorithm in static and dynamic 

environments 

 تحج

International 

Journal of 

Advanced 

Robotic 

Systems, 

SAGE 

Publications 

3 33 
000

0 

Autonomous navigation and obstacle 

avoidance of an omnidirectional mobile 

robot using swarm optimization and sensors 

deployment 

 تحج

Al-Khwarizmi 

Engineering 

Journal 

2 30 
003

6 

Path planning of an autonomous mobile 

robot using swarm based optimization 

techniques 

 تحج

The Journal of 

Engineering 
3 0003 

000

3 

A novel path planning algorithm for mobile 

robot in dynamic environments using 

modified bat swarm optimization 

 تحج

 

Position انمىاصة انتي تقهذها 
 )انمىصة( )انفترج( )معهىماخ اخري(

 )انمىصة( )انفترج( )معهىماخ اخري(

 

Committees انهجان انتي اشترك فيها 
 )انهجىح( )انفترج( )معهىماخ اخري(

 )انهجىح( )انفترج( )معهىماخ اخري(

 

Experiences and skills  انخثراخ وانمهاراخ 
 )انمعهىماخ(

 

Conferences   انمؤتمراخ 
 )عىىان انمؤتمر( )انسىح( )مكان انمؤتمر( )معهىماخ اخري(

 )عىىان انمؤتمر( )انسىح( )مكان انمؤتمر( )معهىماخ اخري(

 

Course انذوراخ 
 )عىىان انذورج( )انسىح( )مكان انذورج( )معهىماخ اخري(

 )عىىان انذورج( )انسىح( )مكان انذورج( )معهىماخ اخري(

 

Workshops  ورش انعمم 
 )عىىان انىرشح( )انسىح( )مكان انىرشح( )معهىماخ اخري(

 )عىىان انىرشح( )انسىح( )مكان انىرشح( )معهىماخ اخري(
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Awards and Donation انجىائز وانمىح 
 )وىع انجائزج او انمىحح( )انسىح( )انجهح انماوحح( )معهىماخ اخري(

 )وىع انجائزج او انمىحح( )انسىح( انماوحح()انجهح  )معهىماخ اخري(

 


